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5.4. Analisis de la respuesta del sistema perturbado para los diferentes
controladores

Figura 5.5: Control difuso con la 7T}, perturbada con ruido blanco

Figura 5.6: Control difuso modificado con la 7;, perturbada con ruido blanco
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Figura 5.7: Control proporcional con la 7}, perturbada con ruido sinusoidal

Controlador Ess (%) | ts (s)

P 0.175 | 1200

PI 0.174 | 1600

PD 0.241 949

Difuso 0.061 | 1472

Difuso 2 0.231 | 1304
Estabilizacion Robusta | 0.178 | 1015

Tabla 5.1: Respuesta de los controladores perturbando 7;, con ruido blanco



5.4. Analisis de la respuesta del sistema perturbado para los diferentes

78 controladores
60 . . : . : . - -
C) - _Eeee e
X 40k 1
z
20 1 1 1 1
e 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
<
— 300p
S
i . . ! . i
= 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
% 04 : , . . e
¥ . >
g 02F - 5
5
‘_£ 0 1 1 1 1 ! 1 1 1 L J
8] ﬁq 10* 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
=i I q_ [P v::q_
9 4 Ref |
B
) 2 ! | | 1 L | L 1 1 J
4200 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
— 400
2
380 i -l L 1 1 L " A —l i
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
t(s)
Figura 5.8: Control PI con la 7T}, perturbada con ruido sinusoidal
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Figura 5.9: Control PD con la 7;, perturbada con ruido sinusoidal
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Figura 5.10: Control por estabilizacion robusta con la 7;, perturbada con ruido sinusoidal
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Figura 5.11: Control difuso con la 7T;, perturbada con ruido sinusoidal
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5.4. Analisis de la respuesta del sistema perturbado para los diferentes

controladores
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Figura 5.12: Control difuso modificado con la 7}, perturbada con ruido sinusoidal

Controlador Ess (%) | ts (s)
P 0.221 | 1256
PI 0.174 | 1500
PD 0.241 948
Difuso 0.083 | 1256
Difuso 2 0.225 | 1259
Estabilizacion Robusta | 0.111 | 1250

Tabla 5.2: Respuesta de los controladores perturbando 7;, con ruido sinusoidal
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Figura 5.13: Control proporcional con la 7;, perturbada con un escalon
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Figura 5.14: Control PI con la 7, perturbada con un escalén



5.4. Analisis de la respuesta del sistema perturbado para los diferentes
controladores

[42)
ol

w! (Kg)
g
i

45 | | |
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
400 - R— 7 7 7 7 T T T T
<
o— 300/ 4
—
[
200 | | | | | | | | |
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000

0.4 :
0.2////

vol* (cm3) Cl(Kgsto/KgsIn)

0 1 1 1 1 1 1 1 1 1
o X10' 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
. T T T T T T T T T
— vol*
5+ — Ref H
45 L L 1 L L L L L L
420O 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
f f f f T T T T
%
< 400- -
[
380 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
. ) )
Figura 5.15: Control PD con la 7,, perturbada con un escalon
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Figura 5.16: Control por estabilizacion robusta con la 7}, perturbada con un escalon
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5.17: Control difuso con la T}, perturbada con un escalén
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